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Wichtige Hinweise

BestimmungsgeméBer Gebrauch

Das Steuergerdt NRS 2-40 nur in Verbindung mit der GESTRA Niveauelektrode NRG 26-40 zum
Signalisieren und Regeln des Fiillstands von fliissigen, leitfdhigen Medien einsetzen.

Sicherheitshinweis

Das Geréat darf nur von geeigneten und unterwiesenen Personen montiert und in Betrieb genommen
werden. Wartungs- und Umr(istarbeiten diirfen nur von beauftragten Beschaftigten vorgenommen
werden, die eine spezielle Unterweisung erhalten haben.

A Gefahr

Die Klemmleisten des Geréts stehen wahrend des Betriebs unter Spannung!
Schwere Verletzungen durch elektrischen Strom sind mdglich!

Vor Montage und Demontage der Klemmleisten und des Gehdusedeckels Gerét
spannungsfrei schalten!

& Achtung

Das Typenschild kennzeichnet die technischen Eigenschaften des Gerates. Ein Gerédt ohne
geratespezifisches Typenschild darf nicht in Betrieb genommen oder betrieben werden.

NSP (Niederspannungsrichtlinie) und EMV (Elekiromagnetische Vertréglichkeit)

Der Niveauschalter NRS 2-40 entspricht den Anforderungen der Niederspannungsrichtung 2014/35/EU
und der EMV-Richtlinie 2014/30/EU.

ATEX (Atmospheére Explosible)

Die Geréte diirfen entsprechend der europdischen Richtlinie 2014/34/EU nicht in explosionsgefahrde-
ten Bereichen eingesetzt werden.



Erlauterungen

Verpackungsinhalt

NRS 2-40

1 Niveauschalter NRS 2-40 im Kunststoff-Steckgehduse mit Kastenklemmen
1 Abschlusswiderstand 120 Q
1 Bedienungsanleitung

Systembeschreibung

Der Niveauschalter NRS 2-40 bildet mit der Niveauelektrode NRG 26-40 ein NiveaumeBsystem. Der
Niveauschalter verfligt (iber folgende Funktionen:

MW Vier Fiillstande mit je einem Schaltpunkt.

B MAX-Alarm, MIN-Alarm, Pumpe EIN, Pumpe AUS mit je einem Schaltpunkt

M Fillstandmessung kontinuierlich im definierten MeBbereich der Elekirode.

B Istwertausgang 4-20 mA

W Kontaktvervielféltigung durch parallelschalten eines zweiten Niveauschalters
NRS 2-40 ohne Ist-Wert-Ausgang

Die Fiillstanddaten werden (iber einen CAN-Datenbus von der Niveauelekirode NRG 26-40 an den
Niveauregler oder weitere Systemkomponente iibermittelt.

Funktion

Die Niveauelektrode NRG 26-40 sendet zyKlisch ein Datentelegramm an den Niveauschalter NRS 2-40.
Die Ubermittlung der Daten geschieht iiber einen CAN-Bus mit CANopen-Protokoll nach DIN ISO 11898.
Die libermittelten Messdaten werden ausgewertet und den manuell eingestellten Schaltpunkten
zugeordnet. Fiir die externe Fiillstandanzeige wird ein Standardsignal 4-20 mA erzeugt. Eine Relais-
Abschaltverzdgerung kann mit dem Bedien- und Visualisierungsgerat URB manuell eingestellt werden.
Fiir die sichere Funktion des Systems wird der Daten-Sendezyklus vom Niveauregler permanent
liberwacht. Wird die CAN-Bus-Leitung unterbrochen, signalisiert der Niveauregler optisch eine Storung
und die Relais 1 und 4 werden unverzogert abgeschaltet. (Alarmstellung).

Mit den GESTRA Bedien- und Visualisierungsgeraten URB 1 / URB 2 kdnnen weitere Geréatefunktionen
wie die einstellbare An- und Abschaltverzogerung der Ausgangsrelais im Bereich von 1 bis 25s einge-
stellt werden.

Systemkomponenten

NRG 26-40
Niveauelektrode NRG 26-40, PN 40

Bauform

NRS 2-40

Isolierstoffgehduse mit Kastenklemmen fiir Schaltschrankeinbau.

Die Anschlussklemmen sind von auBen zugénglich.

Montage auf einer genormten Tragschiene TS 35 x 15 DIN EN 50022.
AuBenmaBe: 73x 100 x 118



Technische Daten

NRS 2-40

Bauteilkennzeichen

NRS 2-40: TUV - XX-399

Eingang /Ausgang

Schnittstelle fiir CAN-Bus nach DIN ISO 11898 CANopen.

Ausgang Spannungsversorgung fiir die Elektroden

Stromversorgung 24 V DC, kurzschlussfest.

Analog-Ausgang 4-20 mA, Biirde 500 Q fiir Istwertanzeige.

Vier potentialfreie Umschaltkontakte. Maximaler Schaltstrom bei Schaltspannungen 24 V AC, 115V AC
und 230 V AC: ohmsch 4 A, induktiv 0,75 A bei cos ¢ 0,5.

Maximaler Schaltstrom bei Schaltspannung 24 V DC: 4 A. Kontaktmaterial Silber, hart vergoldet.

Entstérung
Externes RC-Glied (100 Q2 / 47 nF) an Schiitz vorsehen.

Relais-Abschaltverzogerung
Ausgang ,MIN“, ,MAX“ 3s

Anzeige- und Bedienelemente

Eine rote LED fiir Schaltpunkt ,, MAX*

Eine rote LED fiir Schaltpunkt ,MIN“

Zwei griine LED fiir ,,PUMPE EIN“ und ,,PUMPE AUS*
Eine griine LED ,BETRIEB*

Eine rote LED , BUSFEHLER*

Ein 10poliger Kodierschalter ,,Node-ID / Baud-Rate“
Vier Taster

Netzspannung

230V +/- 10 %, 50/60 Hz

115V +/- 10 %, 50/60 Hz (Option)
Leistungsaufnahme

10 VA

Schutzart
Gehause: IP 40 nach DIN ISO 60529
Klemmleiste: IP 20 nach DIN ISO 60529

Zulédssige Umgebungstemperatur
0 °C bis 55 °C

Gehdusewerkstoff

Frontplatte: Polycarbonat, grau
Gehduse: Polycarbonat, schwarz
Gewicht

Ca.0,8 kg



Technische Daten Fortsetzung

Korrosionshestandigkeit

Bei bestimmungsgeméBem Gebrauch wird die Sicherheit des Gerétes nicht durch Korrosion
beeintréchtigt.

Typenschild / Kennzeichnung

Betriebsanleitung | Steuergerat NRS 2-40
beachten control device
appareille de commande
See ir i
instructions Node ID:
Voir instructions d
montage 230V~ »15/+10%| 5VA | IP40 (P20) | ]}
IN/ OUT: CAN-Bus _ b o o
T8-360 DG Tamb = 55°C (131 °F)
- C S C +
2 [16[17]
s A s I 1.
oL
2V 2 can BUS\ IH i
DC =
X ext
4-20 mA
NRG 26-40 NRS 2-40  NRS 2-40 c E
TUV. WR . xx-399
GESTRA AG
Fig. 1 Miinchener Str. 77 Seriennummer E
D-28215 Bremen —

A
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L @00
[ Test

Fig. 2



Aufbau

NRS 2-40

GESTRA
NRS 2-40

Fig. 3



Funktionselemente

NRS 2-40
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Aufbau / Funktionselemente / Einbau

Legende

®PO0O00O0OO0OOO0O00O0O0

Status LED Ablaufregelung
LED 1 Schaltpunkt 1 MAX ALARM
LED 2 Schaltpunkt 2 PUMPE EIN

LED 3 Schaltpunkt 3 PUMPE AUS
LED 4 Schaltpunkt 4 MIN ALARM

LED Bus-Status

LED Netzkontrolle
Bestatigungstaste / Testmodus
Cursortaste

Cursortaste

Programmtaste

Kodierschalter, 10-polig
Klemmleiste

Schrauben fiir Klemmleiste
Gehéuse

Tragschiene TS 35 x 15 DIN EN 50022

Einbau

NRS 2-40

Mo
1.

2.

We

ntage auf Tragschiene

Steuergerét auf die Tragschiene rasten.
Tragschiene TS 35x 15, DIN EN 50022.

Steuergerét ausrichten. Fig. 7

rkzeug

W Schraubendreher (5,5/100)

Zulaufregelung
MAX ALARM
PUMPE AUS
PUMPE EIN

MIN ALARM

Storung

Multifunktion
Multifunktion
Multifunktion
Multifunktion
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Einbau Fortsetzung

Einbaubeispiel
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Elektrischer Anschluss

Steuerkabel

NRS, NRR, LRR, TRS, URB 1
Fir die Gerate muss mehradriges, paarig verseiltes, abgeschirmtes Steuerkabel als Bus-Leitung ver-
wendet werden, z. B. UNITRONIC® BUS CAN 2 x 2 x ... mm?2 oder RE-2YCYV-fl 2 x 2 X ... mm2.

Vorkonfektionierte Steuerkabel (2 x 2 x 0,32 mm?2 mit Stecker und Kupplung) sind in verschiedenen
Langen als Zubehor erhaltlich.

NRG, LRG, EF, URZ, TRV, URB 2
Die Gerdte sind mit Sensor-Steckverbindungen (5-polig, A-codiert), ausgestattet. Fiir die Verbindung der
Bus-Gerdte sind vorkonfektionierte Steuerkabel (mit Stecker und Kupplung) in verschiedenen Langen
als Zubehdr erhéltlich.

Die empfohlenen Steuerkabel sind nicht UV-besténdig und missen bei Freiluftmontage (auBer URB 2)
mit einem UV-bestindigen Kunststoffrohr oder Kabelkanal geschiitzt werden.

Die Baudrate (Dateniibertragungsgeschwindigkeit) bestimmt die Leitungslénge und den Leitungs-

querschnitt zwischen den Bus-Endgeraten. Firr die Auswahl des Leitungsquerschnitts ist auBerdem
die Gesamtstromaufnahme maBgeblich. Die Gesamtstromaufnahme ergibt sich aus der Anzahl der
Busteilnehmer.

Wir empfehlen bei einer Leitungslange von mehr als 15 Metern zwischen Dampferzeuger und Schalt-
schrank, am Dampferzeuger eine EMV-Abzweigdose (Bestell-Nr. 1501214) zu setzen und die Distanz
zum Schaltschrank mit einem Steuerkabel groBeren Querschnitts zu tiberbriicken.

. « Paarzahl und

S8 S9 S10 Baudrate Leitungsliange Leitungsquerschnitt [mm?]
OFF ON OFF 250 kBit/s 125m

" 2x2x0,32

Werkseinstellung
ON ON OFF 125 kBit/s 250 m 2x2x0,5
OFF OFF ON 100 kBit/s 335m 2x2x0,75
ON OFF ON 50 kBit/s 500 m
: auf Anfrage, abhéngig von

OFF ON ON 20 kBit/s 1000 m der Buskonfiguration
ON ON ON 10 kBit/s 1000 m

Die Baudrate wird an dem Kodierschalter @ eingestellt. Bei allen Bus-Teilnehmern muss die gleiche
Einstellung vorgenommen werden.

UNITRONIC® ist ein eingetragenes Warenzeichen der LAPP Kabelwerke GmbH, Stuttgart
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Elektrischer Anschluss -Forsetzung

@ Hinweis

W Die maximalen Baudraten und Leitungslangen basieren auf GESTRA-Erfahrungswer-
ten. In der Praxis kann es notwendig sein, die Baudrate fiir einen sicheren Betrieb zu
reduzieren.

B Die Ausfiihrung des Datenkabels hat einen wesentlichen Einfluss auf die Storein-
strahlungssicherheit (EMV). Beim Anschluss der Gerate ist deshalb besondere Sorgfalt
erforderlich.

W Werden nicht vorkonfektionierte Steuerkabel verwendet, miissen die Anschlussstecker
und die Anschlussbuchsen fiir das Steuerkabel entsprechend dem Belegungsplan der
Sensor-Steckverbindungen angeschlossen werden.

CAN-Bus-Spannungsversorgung

Voraussetzung fir den storungsfreien Betrieb eines CAN-Bus-Systems ist die ausreichende Spannungs-
versorgung aller Bus-Geréte.

Bitte (iberpriifen Sie anhand der folgenden Tabelle die Spannungsversorgung Ihres Bussystems.

Steuergerate mit Anzahl X Leistungsabgabe pro Gerat = Summe
Spannungsversorgung X 6W = w
Daten hier eintragen! Summe 1 = w
Messwertgeber, Transmitter, Anzahl X |Leistungsaufnahme pro Gerat| = Summe
Steuereinheiten, Bedien- und
Visualisierungsgerat URB 1 X 3w =
Bedien- und Visualisierungs- _
gerét URB 2 X W -
Daten hier eintragen! Summe 2 =

Ist die Summe 2 groBer als die Summe 1, muss der CAN-Bus durch ein separates, stabilisiertes
Sicherheits-Netzteil (z.B. SITOP smart, 24 V, 2,5 A) mit 24 V DC versorgt werden.

Das Netzteil muss gegeniiber beriihrungsgefahrlichen Spannungen eine Trennung aufweisen, die
mindestens den Anforderungen fiir doppelte oder verstarkte Isolierung der DIN EN 50178 oder
DIN 61010-1 oder DIN EN 60730-1 oder DIN EN 60950 entspricht (sichere Trennung).

Das Netzteil muss mit einer Uberstrom-Schutzeinrichtung gemaB EN 61010-1 abgesichert werden.

& Achtung

Wird ein Sicherheits-Netzteil (z.B. SITOP smart, 24 V, 2,5 A) fiir die Spannungsversorgung
des CAN-Bus eingesetzt, darf keine Versorgungsspannung an den Klemmen 1 und 5 der
GESTRA-Steuergerate abgenommen werden!

SITOP smart ist ein Warenzeichen der Siemens AG, Miinchen

14



Elektrischer Anschluss Fortsetzung

Anschlussplan
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Elektrischer Anschluss -Forsetzung

Anschlussplan Forisetzung
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Elektrischer Anschluss -Forisetzung

Legende

@ Netzspannung
@ WMAX-Grenzkontakt (MAX-Alarm)
@ Ansteuerung Pumpe

Zulaufregelung: = = Pumpe AUS
~ = Pumpe EIN

Ablaufregelung: > = Pumpe EIN
> = Pumpe AUS

MIN-Grenzkontakt (MIN-Alarm)
Istwert-Ausgang 4-20 mA
Abschlusswiderstand 120 Q, RES 1 oder RES 2
CAN-Bus-Leitung paarig verseilt (Steuerkabel)
Ventil-Stellantrieb

Riickfiihrpotentiometer 1000 Q Stellantrieb

OB e

CAN-Bus-Verdrahtungsschema

URB 2 NRS, NRR, LRR, NRG, LRG,

ZEP "1Rs, URB 1 EF, URZ

°
oo
<l o
KS {5

Fig. 14 RES 2
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Elektrischer Anschluss rorsetzung

A Achtung

B Nur in Linie verdrahten, keine Sternverdrahtung!

W Schirme der Steuerleitungen durchgehend miteinander verbinden und einmal
am zentralen Erdungspunkt (ZEP) anschlieBen. Wenn Potentialausgleichstrome zu
erwarten sind, zum Beispiel in Freiluftanlagen, muss die Abschirmung vom zentralen
Erdungspunkt (ZEP) getrennt werden.

W Zum Schutz der Schaltkontakte Stromkreis mit Sicherung T 2,5 A absichern oder
entsprechend den TRD-Vorschriften absichern (1A bei 72h-Betrieb).

W Sind zwei oder mehrere Systemkomponenten in einem CAN-Bus-Netz verbunden,
muss am ersten und letzten Gerét ein Abschlusswiderstand 120 Q installiert werden!
Fig. 12, Fig. 13

W Das CAN-Bus-Netz darf wéhrend des Betriebs mit einer oder mehreren System-
komponenten nicht unterbrochen werden!

Bei Unterbrechung wird der Sicherheitsstromkreis gedffnet!

Falls das Steuergerét ausgewechselt werden muss, Klemmleisten @ demontieren. Fig. 3
Bevor die CAN-Bus-Leitung von der Klemmleiste geldst wird, miissen alle angeschlos-
senen Systemkomponenten auBer Betrieb genommen werden!

) e

W Abschirmung nur an Klemme 3 anschlieBen, durchgehend miteinander verbinden und
einmal an den zentralen Erdungspunkt (ZEP) anschlieBen.

W Der Schleifenwiderstand muss kleiner als 10 Q sein.

W Die Nennspannung ist auf dem Typenschild angegeben.

W Beim Abschalten induktiver Verbraucher entstehen Spannungsspitzen, die die Funktion
von Steuer- und Regelanlagen erheblich beeintrachtigen. Angeschlossene Schiitze
miissen bauseitig mit einer RC-Kombination beschaltet werden, z.B. 0,1 uF/100 Q.

W Trotz korrekter Verdrahtung kann es aufgrund anlagenbedingter, hochfrequenter
Storungen zu Systemausféllen und Stérungsmeldungen kommen. Bitte beachten Sie
bei Bedarf die Fehler-Checkliste Funktionsstorungen Betrieb.

Werkzeug
W Schlitz-Schraubendreher GroBe 2,5, vollisoliert nach VDE 0680

19
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Grundeinstellung

Bus-Leitung

Alle Gerategruppen (Niveau, Leitfahigkeit) sind iiber einen CAN-Bus miteinander verbunden. Der Daten-
austausch zwischen den Gerategruppen erfolgt unter Anwendung des Protokolls CANopen. Alle Gerate
sind mit einer elektronischen ,Adresse” der ,Node ID“ gekennzeichnet. Das vieradrige Bus-Kabel dient
zur Stromversorgung und als ,,Datenautobahn®, auf der Informationen mit hoher Geschwindigkeit in
beide Richtungen iibermittelt werden.

Die CAN-Adresse (Node-ID) kann im Bereich 1 - 123 gewahlt werden.

Das Gerét ist in Verbindung mit GESTRA Komponenten werkseitig betriebsbereit konfiguriert und kann
ohne Einstellung der Node-ID sofort eingesetzt werden.

Wenn mehrere gleichartige Systeme im CAN-Bus-Netz kommunizieren sollen, miissen fiir jedes
System (z. B. Sonde und Regler) gem. Muster S. 20 Node-ID’s zugewiesen werden.

Wenn die Leitungsldnge des CAN-Bus-Kabels 125 Meter iiberschreitet, muss die Schalterstellung
am Kodierschalter © (Fig. 18) verdandert werden! Unbedingt beachten, die Baud-Rate muss fiir
alle Teilnehmer identisch sein!

Bitte beachten Sie hierzu die Schalterstellungen unter Grundeinstellung Schalterstellungen.



Grundeinstellung rorsetzung

Node-ID
Wasserstandbegrenzer
NRS 1-40 NRG 16-40 (1) NRG 16-40 (2) Reserve Reserve
X X+1 X+2 X+3 X+4
1 2 3 Werkseinstellung
Sicherheitssystem fiir Damperzeuger mit Uberhitzer
NRS 1-40.1 NRG 16-40 (1) | NRG 16-40 (2) TRV 5-40 Begrenzer 4
X X+1 X+2 X+3 X+4
1 2 3 4 Werkseinstellung
Sicherheitssystem (z.B. HeiBwassererzeuger)
NRS 1-40.1 NRG 16-40 (1) | NRG 16-40 (2) Begrenzer 3 Begrenzer 4
X X+1 X+2 X+3 X+4
1 2 Werkseinstellung
Sicherheitssystem (z.B. HeiBwassererzeuger)
NRS 1-40.2 TRV 5-40 (1) TRV 5-40 (2) Begrenzer 3 Begrenzer 4
X X+1 X+2 X+3 X+4
6 7 8 9 10 Werkseinstellung
TRS 5-40 (1) TRS 5-40 (2)
X+1+90 X+2+90
97 98
Hochwasseralarm
NRS 1-41 NRG 16-41 Reserve Reserve Reserve
X X+1 X+2 X+3 X+4
6 7 8 9 10 Werkseinstellung
Weitere Komponenten
SRL 40
X = (Geber WB // HW) + 2 Werkseinstellung
ORT 6
98 Werkseinstellung
Intervall-Niveauregelung
Reserve NRS 1-42 NRG 16-42
X-1 X X+1
19 20 21 Werkseinstellung
Kontinuierliche Niveauregelung
URZ 40 NRS 2-40 NRR 2-40 NRG 26-40 Reserve
X-2 X-1 X X+1 X+2
38 39 40 41 42 Werkseinstellung
Automatische Absalzregelung
EF 1-40 Reserve LRR 1-40 LRG 1-4... Reserve
X-2 X-1 X X+1 X+2
48 49 50 51 52 Werkseinstellung
Bedieneinheit
URB 1, URB 2
60 Werkseinstellung

21




Grundeinstellung rorsetzung

Werkseinstellung

Der Niveauschalter wird werksseitig mit folgenden Einstellungen ausgeliefert:

W Baudrate: 250 kb/s
W Steuergerat: 1
| Node-ID: 039
W Steuergerat: 2
m Node-ID: 040
W Schaltpunkt 1: 80%
B Schaltpunkt 2: 60%
| Schaltpunkt 3: 40%
B Schaltpunkt 4: 20%

Fig. 15
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W Relais-Anzugverzdgerung Schaltpunkt 1: 1s
MW Relais-Anzugverzdgerung Schaltpunkt 2: 1s
W Relais-Anzugverzdgerung Schaltpunkt 3: 1s
MW Relais-Anzugverzogerung Schaltpunkt 4: 1s
W Relais-Abschaltverzogerung Schaltpunkt 1: 3s
B Relais-Abschaltverzogerung Schaltpunkt 2: 1s
W Relais-Abschaltverzégerung Schaltpunkt 3: 1s
W Relais-Abschaltverzogerung Schaltpunkt 4: 3s

N
1/80% —»! 5 100%
2/60% —»|
3/40% —»
4/20% —» v 0%




Grundeinstellung rorsetzung

Node-ID festlegen / &ndern

Wenn mehrere gleichartige Systeme im CAN-Bus-Netz kommunizieren sollen, muss fiir jedes System
(z. B. Begrenzer, Regler etc.) eine Node-ID zugewiesen werden. Fiir die meisten Anwendungsfélle
geniigt es, die Gerate mit der jeweiligen GESTRA-Werkseinstellung in Betrieb zu nehmen.

Demontieren Sie die untere Klemmleiste @ (Fig. 6) um den Kodierschalter @ einstellen zu kénnen.

& Achtung

W Wir empfehlen, die CAN-Bus-Geréte mit den GESTRA-Werkseinstellungen in Betrieb zu
nehmen.

B Im CAN-Bus-Netz diirfen keine doppelten Node-IDs vergeben werden!

Schalterstellungen

I e SIEEEEo
Node-ID | Node-ID |
S1 | ON 1 S1 | OFF 1
S2 | ON 2 S2 | ON 2
S3 | ON 4 S3 | OFF 4
S4 | OFF 8 S4 | ON 8
S5 | OFF 16 S5 | OFF 16
S6 | ON 32 S6 | OFF 32
S7 | OFF 64 S7 | ON 64
Fig. 16 (Werkseinstellung) Fig. 17 (Beispiel)
$8 | S9 | SO Baud-Rate Leitungslange
OFF | ON | OFF 250 kBit/s 125 m
ON | ON | OFF 125 kBit/s 250 m
OFF | ON | ON 100 kBit/s 335 m
ON | ON | ON 50 kBit/s 900 m
OFF | ON | ON 20 kBit/s 1000 m
ON | ON | ON 10 kBit/s 1000 m

Fig. 18 (Werkseinstellung 250 kBit/s)
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Inbetriecbhnahme

Einstellung mit Bediengerat URB...

Bei Verwendung des Bediengeréats URB... erfolgen alle Einstellungen (iber dessen Bedienoberflache.

GESTRA
NRS 2-40
_B\

NRS 2-40

Netzspannung einschalten.

Die Status-LED 1 bis 4 blinken schnell.
Die LED ,Netzkontrolle® leuchtet.

Der Systemtest dauert 2 Sekunden.

Messbereich

Q Gewdinschter Messbereich [mm]
9 Maximaler Messbereich

G Unterster Messpunkt NRG 26 40

Legen Sie fiir Ihre Filllstandmessung
den gewiinschten Messbereich @ fest.

e 37 m

)i

(A)
 l«— @

A 4

: 4
Fig. 20 v L
Messbereich einstellen
Taste @ lang driicken. p—
Filllstand im Behélter auf das Minimum - NRS 2-40
des gewiinschten Messbereichs @ 3 & ﬁ
absenken bzw. beflillen. 3 p |
Mit der @) Taste kann bei Bedarf zuerst
das Maximum des vorgesehenen
Messbereichs eingestellt werden!

Bei zwei Steuergeréten Einstellung nur an einem
Steuergerét vornehmen.
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Inbetriebnahme Fortsetzung

Messbereich einstellen Fortsetzung

Taste @ kurz driicken. T
Achtung: - MB241
Im Falle einer Systemstérung blinken im Pro- ] mB
gramm-Modus die LED Bus-Status und/oder LED ~ ——pah
Netzkontrolle im schnellen Takt. Programm-
Modus verlassen und Systemstérung analysieren
(siehe Seite 36 — 42).
Taste @ kurz driicken. S%TZRQO
Das Minimum des gewiinschten - o
Messbereichs ist jetzt gespeichert. v | m[j
"
Taste @) kurz driicken. ST
Fiillstand im Behélter auf das L) B2
Maximum des gewiinschten (] mB
Messbereichs @ anheben. P e
Taste @ kurz driicken. Vor dem néchsten GESTRA
Schritt 30 Sekunden warten! =] NRS 2-40
Um kurzzeitige Schwankungen im (] [}
Wasserstand zu kompensieren ist im Vor- A e
verstérker der Sonde ein Filter eingebaut.
Bei zu friihem Bestétigen wird nicht der
genaue 100%-Wert gespeichert.
Taste @ 2 x kurz driicken. GESTRA
Das Maximum des gewiinschten | W21
Messbereichs ist jetzt gespeichert. ['an]

Der NRS 2-40 befindet sich jetzt
wieder im Betriebsmodus.
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Inbetriebnahme rorsetzung

Schaltpunkte und Proportionalbereich

NRG 26-40
1—> L
L o
4—p v

Fig. 21 Sie kdnnen vier Schaltounkte innerhalb des gewéhlten Messbereichs festlegen.
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Inbetriebnahme rorsetzung

Schaltpunkte festlegen

Taste @ kurz driicken. pp—

Filllstand im Behélter auf den gewiinschten ] W 250

Wert anheben oder absenken. ] mB

Mit der @ Taste kann bei Bedarf zuerst ein N = e

anderer Schaltpunkt festgelegt werden! |:

Taste @ kurz driicken. GESTRA

Filllstand auf Schaltpunkt 4 innerhalb des ] N2

gewahlten Messbereichs bringen. ] B

Achtung: ' P e

Im Falle einer Systemstérung blinken im

Programm-Modus die LED Bus-Status und/

oder LED Netzkontrolle im schnellen Takt.

Taste @ kurz driicken. pm—

Schaltpunkt 4 ist jetzt gespeichert. ] W 25
]

000
R

O

Taste & kurz driicken. GESTRA
Schaltpunkt 3 ist jetzt angewdhlt. NRS 2-40

P000 "

N

)

Taste @ kurz driicken. GESTRA
Fillstand auf Schaltpunkt 3 innerhalb des NRS 2-40

gewahlten Messbereichs bringen. mB

M

)




Inbetriebnahme rorsetzung

Schaltpunkte festlegen Fortsetzung

Taste @ kurz driicken. GESTRA
Schaltpunkt 3 ist jetzt gespeichert. | N2
;] RO
"
Taste & kurz driicken. GESTRA
Schaltpunkt 2 ist jetzt angewahit. | _ NRS 240
] RO
A T
Taste @ kurz driicken. CEaTR
Fiillstand auf Schaltpunkt 2 innerhalb des | N 2418
gewahlten Messbereichs bringen. (] mB
A L Test )
Taste @ kurz driicken. GESTRA
Schaltpunkt 2 ist jetzt gespeichert. - RS 240
1 oo
@
Taste @ kurz driicken. p—
Schaltpunkt 1 ist angewhlt. L LLDes Y
] RO
I Test
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Inbetriebnahme Forsetzung

Schaltpunkte festlegen Fortsetzung

Taste @ kurz driicken.

GESTRA
Fiillstand auf Schaltpunkt 1 innerhalb des ] W 250
gewshlten Messbereichs bringen. (] mB
A o Test | :
Taste © 2 x kurz driicken. GESTRA
Schaltpunkt 1 ist jetzt gespeichert. ] k240
Der NRS 2-40 befindet sich jetzt wieder v |

im Betriebsmodus.
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Betrieb

NRS 2-40

Normalbetrieb, Regler arbeitet. pm—
Alle LEDs sind erloschen, wenn der Sollwert NRS 2-40

]
erreicht ist. m )
Die LED ,Netzkontrolle” leuchtet. i _R"

Test

NRS 2-40

Taste @ kurz driicken.

Der Test-Modus (Relaistest) ist fiir 5 Sekunden
aktiv.

Taste @ gedriickt halten. § p—
LED 4 erlischt. NRS 2-40

Fiir Schaltpunkt 4 wird MIN-Alarm DOV
*

simuliert.

Taste @ gedriickt halten. GESTRA
LED 1 erlischt. NRS 2-40

Fiir Schaltpunkt 1 wird MAX-Alarm DOV
[ Test

simuliert. ) n

)
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Alarm

NRS 2-40

Es gibt zwei Alarmzustande.

H MAX-Alarm
H MIN-Alarm

MAX-Alarm

LED 1 blinkt schnell.

LED 1 leuchtet nach Ablauf der Abschalt-
verzogerung.

MIN-Alarm

LED 4 blinkt schnell.

LED 4 leuchtet nach Ablauf der Abschalt-
verzogerung.

000

GESTRA
NRS 2-40

blinkt

blinkt

T

leuchtet

leuchtet
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Funktionsstorungen

Fehler-Checkliste Funktionsstérungen Betrieb

Das Gerét arbeitet nicht — Storungsanzeige

Fehler:

Abhilfe:

Trotz korrekter Verdrahtung und Inbetriebnahme des Geréates erscheint eine Storungs-
meldung.

Ursache fiir die Stérungsmeldung sind anlagenbedingte, hochfrequente Storungen. Fiir
die Entstorung der Spannungsversorgung liefern wir Ferritringe, Bestell-Nr. 147253. Die
230 V-Versorgungsleitungen sollten fiinf- bis zehnmal durch den Ferrit-Ring geschlun-
gen werden. Sind mehrere Steuergerate im System vorhanden, kdnnen sie (iber die
entstorte Zuleitung versorgt werden. Fiir die Entstorung der Bus-Leitungen liefern wir
Klappenschalen-Ferritringe, Bestell-Nr. 147254. Die Klappenschalen-Ferritringe werden
in der Nahe der Klemmleiste des Steuergerétes auf die Bus-Leitungen geklemmt.

Das Gerét arbeitet nicht — keine Funktion

Fehler:
Abhilfe:

LED ,,Betrieb” leuchtet nicht.
Netzspannung einschalten. Gerat gemaB AnschluBplan verdrahten.

Das Gerét arbeitet ungenau

32

Fehler:

Abhilfe:

Fehler:
Abhilfe:

Fehler:
Abhilfe:

Fehler:
Abhilfe:

Fehler:
Abhilfe:

Falsche Funktion am Analogausgang. Eine angeschlossene Istwert-Anzeige zeigt
falsche Werte an.

Korrigieren Sie die Einstellung der Schaltpunkte.

Korrigieren Sie die Einstellung des aktiven MeBbereichs der Elekirode.

Schaltpunkte und Istwert-Anzeige verandern sich stetig in Richtung 100 %
Ansatzbildung am Elektrodenstab. Demontieren Sie die Niveauelektrode und reinigen
Sie den Elektrodenstab.

Fillstand ,MAX* wird signalisiert, obwohl der Fillstand unter ,MAX" liegt.
Ansatzbildung am Elektrodenstab. Reinigen Sie den Elektrodenstab.
Abdichtung / Isolierung der Niveauelektrode defekt. Niveauelektrode auswechseln.

Schaltpunkt ,MIN“ unterschritten, keine Schaltfunktion.
Priifen Sie den Einbau der Niveauelektrode. Ausgleichbohrung im Schutzrohr fehit
mdglicherweise. Bei auBenliegender MeBflasche: Offnen Sie die Absperrventile.

Schaltpunkt ,MAX“ (iberschritten, keine Anzeige.
Niveauschalter defekt. Gerat auswechseln.

Falls Stérungen oder Fehler auftreten, die mit dieser Betriebsanleitung nicht behebbar sind, wenden
Sie sich bitte an unseren Technischen Kundendienst.

Servicetelefon +49 421 35 03-394
Servicefax +49 421 35 03-133



Systemstorungen

A Gefahr

Die Klemmleiste des Gerdats steht wéhrend des Betriebs unter Spannung!

Schwere Verletzungen durch elektrischen Strom sind mdglich!

Vor Montage und Demontage der Klemmleisten und des Gehdusedeckels Gerét span-
nungsfrei schalten!

NRS 2-40

Systemstorungen treten auf bei fehlerhafter Montage, fehlerhafter Verdrahtung oder fehlerhafter
Konfiguration der CAN-Bus-Komponenten, bei Uberhitzung der Geréte, bei Storeinstrahlung in das
Versorgungsnetz oder defekten Elektronikbauteilen. Bei einer Systemstorung wird der Sicherheits-
stromkreis (Klemme 25 und 29) unverzdgert unterbrochen.

Es gibt vier Stérungszustande fiir das Steuergerat und den Messwertgeber:

W Zuldssige Temperatur im Gehduse des Messertgebers ist tiberschritten

W Keine oder fehlerhafte Kommunikation zwischen Steuergerat und Messwertgeber
W Fehler im CAN-Bus

W Ausfall des 24V-Netzteils im Steuergerét oder Ausfall des externen Netzteils.

Ein Selbsttest des Steuergeréts erfolgt alle 3 Sekunden, bei Messwertgebern (z.B. Niveauelektrode)
alle 10 Sekunden. Fehlermeldungen werden bei jedem Selbsttest im Steuergeréat gespeichert. Das

Steuergerét speichert die Fehlermeldungen intern solange bis die Ursache der Fehler beseitigt wurde.

Bei einer Fehlermeldung wird der Signalausgang am Steuergerat (Klemme 7 und 8) taktweise getffnet

und geschlossen. Im Rahmen des Selbsttest wird zusétzlich alle 6 Stunden auch die Funktion der
Ausgangsrelais iiberwacht.
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Systemstorungen -rorsetzung

Gefahr

Die Klemmleiste des Gerats steht wihrend des Betriebs unter Spannung!
Schwere Verletzungen durch elektrischen Strom sind moglich! Vor Montage und
Demontage der Klemmleisten und des Gehédusedeckels Gerét spannungsfrei schalten!

Systematische Fehlersuche bei Systemstorungen

Die Fehlerquellen bei Systemstérungen eines CAN-Bus-Systems mit mehreren Bus-Teilneh-

mern miissen systematisch analysiert werden, weil fehlerhafte Einzelkomponenten oder falsche
Einstellungen negative Wechselwirkungen mit intakten Bus-Teilnehmern im CAN-Bus-System
hervorrufen konnen. Es kdnnen infolge dieser Wechselwirkungen Fehlermeldungen bei voll funktions-
fahigen Bus-Teilnehmern erscheinen, was die Lokalisierung des oder der Fehler erschwert.

Wir empfehlen folgende Systematik bei der Fehlersuche:

Schritt 1 (Start)

Klemmleisten in allen
Sensoren der BUS-
Teilnehmer losen!

Niveausonde

Leitféhigkeitssonde

Druckgeber

Temperaturgeber etc.
Priifung Schritt 2
Fehler mit Hilfe der Klemmleiste des
Checkliste Sensors
Systemstorungen eines Systems ; .
beheben! » zum Beispiel NRS ... I A5 S ES  LTED)

und
AbschlieBende NRG (Sensor)
Priifung — sind alle kan
Fehler behoben? aufstecken!
Systemfehler Schritt 3 System 0.K.
Fehler mit Hilfe der Netzspannung fir die Klemmleisten
Checkliste BUS-Teilnehmer des zwischen den
Systemstorungen Systems BUS-Teilnehmern
identifizieren! zum Beispiel NRS ... des Systems

. ) und NRG ... zum Beispiel NRS ...

gcer::}tzﬁ?n"“"gﬁre' einschalten! und NRG ... Iosen!
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Systemstorungen rorsetzung

Systemstorung 1

LED blinken langsam

LED 1 bis 4 blinken langsam. ( ﬁ%TzR-ﬁo
Alarmmeldung MIN / MAX. o o m )
: 9.

Fehler:  Die zuldssige Temperatur im Elekirodengehéuse ist tiberschritten!
Abhilfe:  Elektrodenflansch gegen Warmeabstrahlung isolieren.

Sobald die maximal zuldssige Temperatur unterschritten wird, schaltet das Gerat automatisch wieder in
den normalen Betriebsmodus.

Systemstorung 2

LED blinken schnell

LED 1 bis 4 blinken schnell.
Alarmmeldung MIN / MAX.

GESTRA
: = NRS 2-40
L R

Fehler:  Die CAN-Bus-Leitung zwischen den Geréten ist unterbrochen!
Abhilfe:  Verdrahtung und Klemmen priifen. System neu starten.

Fehler:  Die Node-IDs sind falsch!
Abhilfe: Node-IDs geméaB Grundeinstellung oder Anhang wahlen.

System spannungsfrei schalten und nach 5 Sekunden neu starten.
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Systemstorungen rorsetzung

Systemstdrung 3

LED BUS-Status blinkt langsam.
GESTRA
NRS 2-40

- |
Y oo
U Test

LED blinkt langsam

Fehler:  Ein Fehler im CAN-Bus ist aufgetreten!
Abhilfe: System neu starten.

LED BUS-Status blinkt langsam.
Alarmmeldung MIN / MAX.

GESTRA

M NRS 2-40

v mg
~ -
EsT—

LED blinkt langsam

Fehler:  Die Dateniibertragung im CAN-Bus ist unterbrochen!

Abhilfe: Die Busleitungen miissen geméB AnschluBplan verdrahtet werden (Polaritat beachten).
An den Bus-Endgeraten miissen geméaB AnschluBplan 120 Q AbschluBwiderstande
installiert sein. System spannungsfrei schalten und neu starten.

Fehler:  Die Baud-Rate eines oder mehrerer Bus-Gerate ist nicht gleich eingestellt!
Abhilfe: Die Baud-Raten aller im Bus kommunizierenden Geréte priifen.
Die Baud-Raten miissen identisch sein. Bitte beachten Sie den Anhang.

System spannungsfrei schalten und nach 5 Sekunden neu starten.

Fehler:  Die Gesamtlange der Busleitung entspricht nicht der gewéhlten Baud-Rate!
Abhilfe: Die Baud-Raten bei allen im Bus kommunizierenden Gerate gemaB dem Anhang &ndern.

System spannungsfrei schalten und nach 5 Sekunden neu starten.
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Systemstorungen rorsetzung

Systemstorung 4

LED Netzkontrolle blinkt langsam.

Fehler:

Abhilfe:

Fehler:
Abhilfe:

GESTRA
NRS 2-40

[
et
v
LED blinkt langsam

Das Netzteil ist (iberlastet! Moglicherweise wurde das Netzteil zur Speisung anderer
Komponenten zweckentfremdet.

Die Belastung des Netzteils priifen. Das Netzteil darf nur fiir die Spannungsversorgung der
im Bus kommunizierenden Geréate verwendet werden. System spannungsfrei schalten

und neu starten.

Netzteil defeki!
Netzteil austauschen.
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AuBerbetriebnahme

A Gefahr

Das Gerét steht wahrend des Betriebs unter Spannung!
Schwere Verletzungen durch elekirischen Strom sind moglich!

Vor Montage und Demontage des Gehédusedeckels und der Klemmleisten Geréat
spannungsfrei schalten!

Entsorgung

Demontieren Sie das Geréat und trennen Sie die Abfallstoffe geméB den Stoffangaben.
Elektronikbauteile (Platinen) miissen gesondert entsorgt werden!

Bei der Entsorgung des Geréates miissen die gesetzlichen Vorschriften zur Abfallentsorgung
beachtet werden.

Anhang

Hinweis zur Konformitatserklarung/Herstellererklarung C€

Einzelheiten zur Konformitét des Gerates nach europdischen Richtlinien entnehmen Sie bitte unserer
Konformitétserklarung oder unserer Herstellererklarung.

Die giiltige Konformitatserklarung/Herstellererklarung ist im Internet unter www.gestra.de/dokumente
verfiighar oder kann bei uns angefordert werden.
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